4 Ll .
Jerzy Krélikowski
adania ankietowe mie-
B siecznika ,Point of Be-
ginning” wykazaly, ze
juz 38% amerykanskich firm
geodezyjnych korzysta z bez-
zalogowych technologii! Co
ciekawe, jeszcze rok wezesdniej
odsetek ten wynosit 25%. Za-
inspirowani tym badaniem,
postanowiliémy przeprowa-
dzi¢ wséréd polskich przed-
siebiorc6w podobne (GEODE-
TA 10/2016). Wynika z niego,
ze u nas wskaznik ten wyno-
sit raptem 6%, a kolejnych 9%
deklarowato cheé¢ zakupu dro-
na w ciggu najblizszego roku.
Skad u nas to relatywnie nie-
wielkie zainteresowanie tech-
nologiag UAV? Powodem jest na
pewno kiepska kondycja bran-
7y geodezyjnej, ktéra sprawia,
ze geodeci pochodzg ostroznie
do kazdej inwestycji. A zakup
drona wbrew pozorom wca-
ke nie jest tani. Oczywiscie,
w najbardziej podstawowej
wersji moze to by¢ wydatek
poréwnywalny ze $redniej ja-
kosci tachimetrem, ale jesli za-
lezy nam na dobrym i wszech-
stronnym sprzecie, musimy sie
liczy¢ z kosztem przekraczaja-
cym nawet 100 tys. z1. Bo prze-
ciez inwestycja w drona to nie
tylko sam platowiec, ale takze
szkolenia, stacje robocze, opro-
gramowanie i... koszty napra-
wy maszyny, ktére — jak pod-
kreslaja uzytkownicy UAV —sg
dla poczatkujacych nieunik-
nione.
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Fot. senseFly

GEOIESTAWIENIE

Przeglod bezzatogowych ptatowcow do celow geodezyjnych

Skrzydlaty pomocnik

Jeszcze niedawno drony byly traktowane przez geodetéw jako
zabawka lub hobby, dzi$ sg juz pelnoprawnym instrumentem
pomiarowym. Do pelni szczeScia brakuje jeszcze tylko tego, by
w ten sposéb postrzegali je réwniez urzednicy.

rugim powodem nie-
D wielkiego zainteresowa-

nia dronami w geodezji
jest legislacja. O ile samo pra-
wo lotnicze jest na tle regu-
lacji w innych krajach dos¢
liberalne, o tyle prawo geo-
dezyjne zdaje sie tej techno-
logii w ogdle nie dostrzegac.
Oczywiscie w rozporzadza-
niu o standardach geode-
zyjnych znajdziemy slyn-
ny paragraf 15, ktéry méwi,
ze geodeta moze korzystac
z dowolnego rozwigzania po-
miarowego, o ile udowodni,
ze spelnia ono okreslone do-
kladnosci. W praktyce jed-
nak przepis ten jest martwy.
Nie bardzo wiadomo bowiem,
jak taki dowdd miatby zostaé
przeprowadzony, a nastepnie
zweryfikowany przez urzed-
nika w ODGiK-u. Pewng na-
dzieje na zmiane tego stanu
rzeczy dal w zeszlym roku
6wczesny gléwny geodeta
kraju Kazimierz Bujakowski.
Zapowiedziat on, ze GUGiK

pracuje nad zbiorem dobrych
praktyk wykorzystania dro-
néw w geodezji, ktory mogt-
by otwiera¢ drzwi do szersze-
go stosowania tej technologii.
Niestety, po zmianie na stano-
wisku GGK sprawa ucichla.
Polscy geodezyjni uzytkow-
nicy UAV sg jednak niezraze-
ni i mimo barier prawnych
coraz szerzej wykorzystu-
ja bezzalogowce w codzien-
nych obowiazkach. Dane
z nich stuzg np. jako materiat
pomocniczy do opracowywa-
nia map do celéw projekto-
wych czy modernizacji EGiB,
do obliczania objeto$ci mas
ziemnych czy w inwentary-
zacji postepéw prac budow-
lanych lub gérniczych. Naj-
ciekawsze z tych zastosowan
opisujemy na Geoforum.pl

i w GEODECIE.
c ja dotaczy¢ do grona po-
siadaczy dronéw, majg

do wyboru 21 modeli platow-

i, ktérzy dopiero planu-

céw i 13 wirnikowcédw. Oczy-
wiscie znawcy rynku UAV
zwrocg uwage, ze oferta tego
sprzetu jest znacznie szersza.
Spieszymy wiec z wyjadnie-
niem, Zze w naszym niezbed-
niku uwzglednilismy jedy-
nie platformy sprzedawane
przez krajowych dystrybuto-
row i przeznaczone konkret-
nie do celéw fotogrametrycz-
nych. WyszliSmy bowiem
z zalozenia, ze w branzy geo-
dezyjnej mato jest pasjonatow
bezzatogowego lotnictwa, kto-
rzy gotowi sg kupi¢ niszowe-
go lub amatorskiego drona, sa-
modzielnie dostosowaé go do
celéw geodezyjnych, a w razie
usterki liczy¢ tylko na swoje
umiejetnoéci. Nasze przypusz-
czenia potwierdza praktyka.
Rzut oka na strony interneto-
we firm geodezyjnych posia-
dajacych drony pokazuje, ze
bez wyjatku zdecydowaly sig
one wlasénie na sprzet od krajo-
wych dystrybutoréw i skrojo-
ny pod potrzeby geodetéw. W
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EasyMap UAV niezawodne narzedzie
dla wymagajgcych uzytkownikow.

Przetestowany w kazdych warunkach,
zaskakujgcy trwatoscig i bezpieczenstwem.

7’\ Kopalnie
odkrywkowe
Kolej
Geodezja

Rolnictwo
precyzyjne

Ubezpieczenia

Wszystkich zainteresowanych mozliwosciami naszego systemu, zapraszamy
na demo do Rzeszowa, 14 lipca 2017. Szczegdty: facebook.com/easymapUAV

37-306 Grodzisko Dolne 800
tel. 172430037
email: office@t-cs.pl
www.sklepuas.pl
WWW.easymapuav.com
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https://www.facebook.com/easymapUAV
mailto:office%40t-cs.pl?subject=
http://www.sklepuas.pl/
http://www.easymapuav.com/

DRONY - PLATOWCE

PRODUCENT Delair-Tech Delair-Tech FlyTech UAV
NAZWA DTI8 DT26M/DT26X LiDAR BIRDIE
ROK WPROWADZENIA NA RYNEK 2012 2015 2016
PLATFORMA

wymiary platformy [df. x wys. x rozp. w mm] dt. 1200 x rozp. 1800 dt. 1600 x rozp. 3300 500 x 50 x 1000
wymiary po ztozeniu [df. x wys. x szer. w mm] skrzynia 1250 x 450 x 300 skrzynia 1150 x 650 x 680 brak danych
waga catkowita [kg] 20 15/18 1,0
maksymalny udzwig [kg] 20 5 0,5
maksymalna predkosc [km/h] 61 57/65 72

maks. dopuszczalna predkos¢ wiatru [km/h] 50 75/36 36

liczba i rodzaj silnikéw 1 elekiryczny 1 elekiryczny 1 elekiryczny
maks. czas lotu z maks. obcigzeniem [min] 120 80 30
metoda startu 7 reki lub z wyrzutni 7 wyrzutni zreki
POZYCJONOWANIE

typ odbiornika GNSS dwuczestotliwosciowy GNSS (L1, L2) dwuczgstotliwosciowy GNSS (L1, L2) brak danych
obstuga korek w wersji PPK PPK SBAS

IMU Applanix o dokfadnosci 0,025° brak /Applanix APX15 o doktadnosci 0,025° tak
SENSORY

cyfrowa kamera

RGB (SODA) lub wielospektralna (Micansense

[nPixal ASIO 155 Gimbal - sensor EQ lub IR do

Sony RX100/Parrot Sequoia

RedEdge) wizji dziennej i nocne/brak
matryca [Mpx] 21,4 (RGB) EO: 720 x 576 px, IR: 640 x 480 px 20/4x1,2i16
wychylenie do zdjg¢ ukosnych [°] brak 0-90° nie

dodatkowe informacje

kanaty spekiralne Micasense RedEdge: niebieski,
zielony, czerwony, red edge, bliska podczerwieri

EO: zoom opt. x36 i FOV 1,7-56°, IR: zoom cyf.
i FOV 17.7°, dt. fali 8-14pm; $ledzenie wideo

osiggana rozdzielczos¢ obrazéw 1,1dla80m, 2,1 dla 150 m, brak danych 1dla 100250 m
[cm dla okreslonego putapu] 97 dla 700 m
produktywnos¢ w jednym nalocie 1,8 km kw. dla 1,1 cm, 3,6 km kw. przy 2,1cm, brak danych 0,8 km kw. dla 2 cm

[pow. dla okreslonej rozdzielczosc]

19,5 km kw. przy 9.7 cm

skaner laserowy brak brak/Riegl VUX-TUAV brak
predkos¢ skanowania [pkt/s] 500000
gestosc skanow. [pkt/m kw. dla okr. putapu] ; brak danych :
- nie dotyczy — nie dotyczy
z0sieg [m] 550 przy odbiciv 20%
dodatkowe informacje dokfadnos¢ 10 mm
inne sensory - opcja kamery RGB lub NIR kamera multispekiralna, termalna
/opcjo kamery EO lub IR
STEROWANIE
pulpit kontrolny tablet odporny tablet laptop lub tablet

mozliwosci autopilota

start, lgdowanie, lot

start, lqdowanie, lot

start, lgdowanie, lot

SYSTEM EACZNOSCI System Mama Bear lub modem 36 odporna antena Mama Bear

czestotliwosc brak danych pasmo C (opcja L i S)/868 900 MHz, 2,4 GHz 433 MHz lub 2,4 GHz
moiliwos¢ przesytania obrazow tak tak nie

zasigg w terenie otwartym [km] 20 50 3

OPROGRAMOWANIE

do planowania nalotow (funkcje)

Solapp - intuicyjne planowanie, naloty
wieloblokowe, kontrola kazdego elementu
systemu przed startem, nalot z uwzgl. NMT)

Solapp - intuicyjne planowanie, naloty
wieloblokowe, kontrola kazdego elementu
systemu przed startem, nalot z uwzgl. NMT)

FlyTech UAV Mission Manager - plan. automat./
potautomat., tryb wysokosci: AGL oraz AMSL,
wsparcie rzezby terenu, mozliwosc rozwoju

do przetwarzania danych

Delair-Stack, Pix4D, Trimble Business Center Aer

ial Photogrammetry, Trimble Inpho UAS Master,

Agisoft PhotoScan Professional Edition i inne

Agisoft Photoscan, Pix4D

SKEAD ZESTAWU STANDARDOWEGO
(oprécz platformy)

waliza transportowa, tablet, kamera cyfrowa,
oprogramowanie, kable i tadowarki, baterie

waliza transportowa, tablet, kamera cyfrowa,
oprogramowanie, kable i tadowarki, baterie

FlyTech UAV Radiolink, aparatura RC, fadowarka,
zasilacz, przewody, skrzynia transport., oprogr.
do planowania nalotéw, komputer

DODATKOWE INFORMACJE

wydajny platowiec dalekiego zasiggu idealny do
mapowania obiektow liniowych (zasieg nawet 100
km), kréti czas przygotowania do lotu, loty BVLOS

taktyczny, odporny UAV pozwalajqcy uzyskac
obraz wysokiej jakosci; automatyczne $ledzenie
obiektéw poprzez wskazanie ich na ekranie

mozliwos¢ stworzenia dedykowanej konfiguracji

CENA [zt netto]

brak danych

brak danych

0d 29 900

DYSTRYBUTOR

Geotronics Dystrybucja

Geotronics Dystrybucja

Geoline
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FlyTech UAV GeoPixel Intel Intel
FENIX GeoPixel MTD Sirius Basic Sirius PRO INT
2014 2016 2014 2014
190 x 350 x 1280 1500 x 300 x 1800 1200 x 220 x 1630 1200 x 220 x 1630
400 x 400 x 1400 1500 x 300 x 300 brak danych brak danych
32 20 27 27
0,6 20 07 07
65 72 100 100
36 40 65 65
1 elekiryczny 2 elekiryczne 1 elekiryczny 1 elekiryczny
60 70 (bat. Li-po), 120 (Li-lon) 45 45
7 reki zreki 7 reki zreki
L1 GPS + GLONASS + Galileo PPK L1*, GPS + GLONASS dwuczestotliwosciowy GPS + GLONASS dwuczgstotliwosciowy GPS + GLONASS
SBAS, RTK tak opcja RTK, RTN
tak tak tak, z kompasem tak, z kompasem
Sony A6000/MicaSense RedEdge Sony A6000”/ Fujifilm X-M1 Fujifilm X-M1
Sony NEX 5/Sony NEX 7*
24/3,6 24 16 16
0-10 nie nie nie
obiektyw Voigtlander 40 mm lub 21 mm, - mechaniczna stabilizacja obrazu mechaniczna stabilizacja obrazu
jednoosiowa stabilizacja obrazu
1dla 100 m, 2 dla 200 m, 5 dla 500 m 2,5dla120m, do1,] do1,]
31dla150m

3,5 km kw. dla 5 cm, 1 km kw. dla 2 cm

2,5 km kw. dla 2 cm,
3,1 kmkw. dlo 2,3 cm

5 km kw. dla 5 cm

5 km kw. dla 5 cm

brak brak brak brak
nie dotyczy nie dotyczy nie dotyczy nie dotyczy
kamera multispektralng, termalna opgja modut city modeling, modut height resolution, | modut city modeling, modut height resolution,
kamera NIR kamera NIR
laptop lub tablet tablet, laptop komputer PC komputer PC

start, lqdowanie, lot

start, autolgdowanie, lot autonomiczny,
krqzenie/oczekiwanie, Return to home, Fail Safe

start, lqdowanie, lot

start, lqdowanie, lot

433 MHz lub 2,4 GHz 868 MHz, 2,4 GHz 24 GHz 24 GHz
opcja tak nie nie
3 3 4 4

FlyTech UAV Mission Manager - plan. automat./
pétautomat., tryb wysokosci: AGL oraz AMSL,
wsparcie rzezby terenu, mozliwosc rozwoju

Mission Planner

MaVinci Desktop - intuicyne planowanie nalotéw, moduty nalotéw powierzchniowych, nalotéw
spiralnych, nalotéw liniowych, City Mapping, loty z uwzglednieniem uksztattowania terenu,
automatyczne dzielenie obszaru nalotu na misje

Agisoft Photoscan, Pix4D

PixdD", AgiSoft*

Agisoft Photogrammetrickit for Topcon, Pixéd,
Menci i inne

Agisoft PhotogrammetricKit for Topcon, Pix4d,
Menci i inne

FlyTech UAV RadioLink, aparatura RC, fadowarka,
zosilacz, przewody, skrzynia transport., oprogr.
do planowania nalotéw, komputer

oprogr., kable, tablet, aparatura RC, 4 akum.,
tadowarka, futerat lub skrzynia, szkolenie dla
2 0s., zapasowe $migta, tester akum., instrukcja

waliza transportowa, oprogramowanie, kable,
baterie, tadowarki

waliza transportowa, oprogramowanie, kable,
baterie, fadowarki, stacja referencyjna GNSS

mozliwos¢ stworzenia dedykowanej konfiguracji

*nieujete w cenie; samolot Ready to Fly, instala-
cja innych kamer, bezpt. przeglad, wsparcie
e-mail /telefon, szkolenie do UAVO VLOS

moiliwos¢ rozbudowy do wersji Pro poprzez
opcje programowg

whudowana w stacjg nadawczq stacja
referencyjna GNSS, mozliwos¢ wspotpracy
7 sieciami stacji referencyjnych

od 59 900

0d 24900

brak danych

brak danych

Geoline

GeoPixel

TPl

TPI
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DRONY - PLATOWCE

PRODUCENT Intel MSP MSP

NAZWA Sirius PRO EXT NEO2 NEO3

ROK WPROWADZENIA NA RYNEK 2014 2015 2016

PLATFORMA

wymiary platformy gotowej do lotu 1200 x 220 x 1630 2075 x 500 x 3765 2375 x 505 x 3765

[dt. x wys. x rozp. w mm]

wymiary po zfozeniu [df. x wys. x szer. w mm] brak danych 1350 x 350 x 275 1650 x 350 x 275

waga catkowita [kg] 27 1 15

maksymalny udzwig [kg] 07 1,5 55

maksymalna predkos¢ [km/h] 100 120 120

maks. dopuszczalna predkos¢ wiatru [kmy/h] 65 50 50

liczba i rodzaj silnikéw 1 elekiryczny 1 elektryczny 1 elektryczny

maks. czas lotu z maks. obcigzeniem [min] 45 90 60

metoda startu z1eki 7 1gki 7 katapulty pneumatycznej

POZYCJONOWANIE

typ odbiornika GNSS dwuczestotliwosciowy GPS + GLONASS U-blox M8T U-blox M8T

obstuga korekt RTK, RTN DGNSS, RTK, PP (opcja) DGNSS, RTK, PPP (opcja)

[MU tak, z kompasem tak tak

SENSORY

cyfrowa kamera Fujifilm X-M1 Sony A7R/Sony A7R 1I/Sony A6000 Sony A7R/Sony A7R 1I/Sony A6000
matryca [Mpx] 16 36,4/424/24.3 36,4/42,4/24,3
wychylenie do zdjec ukosnych [°] nie opcja opcja

dodatkowe informacje

mechaniczna stabilizacja obrazu

wspdtpraca z fotowyzwalaczem (wyzwalanie zdjg¢, z
towanie 2 aparatéw (np. RGB + NIR) lub zespotow (n

apis parametrow zdjg¢), kompensacja kqta yaw, mon-
n. RGB + multispektr), integrowanie innych aparatow

osiggana rozdzielczos¢ obrazow
[cm dla okreslonego putapu]

do 1,1

2,5dla250m, 2,3 dla 250 m, 2,8 dla 250 m

25dla250m, 2,3 dla 250 m, 2,8 dla 250 m

produktywnos¢ w jednym nalocie
[pow. dla okreslonej rozdzielczosc]

5 km kw. dla 5 cm

7.5 km kw. dla 2,3 cm, 17,3 km kw. dla 44 cm,
9 km kw. 2,8 cm

4.3 km kw. dla 2,3 cm, 8,3 km kw. dla 4,4 cm,
44 kmkw. dlo 2,8 cm

skaner laserowy brak brak Riegl miniVUX/Yellowscan Surveyor
predkos¢ skanowania [pkt/s] 100 000/300 000
gestosc skanow. [pkt/m kw. dla okr. putapu] : ) 8,5dla75m/38 dla 50 m
— nie dotyczy nie dotyczy 100/50
dodatkowe informacje do 5 odbi¢/do 2 odbi¢

inne sensory

modut city modeling, modut height resolution,
kamera NIR

kamera multispektralng, hiperspektralna,
kamera termalna, inne sensory na zaméwienie

komera multispekiralna, hiperspekiralna,
kamera termalna, inne sensory na zamawienie

STEROWANIE

pulpit kontrolny

komputer PC

notebook, tablet, pulpit dedykowany zintegrowany z notebookiem lub tabletem (rugged, np. Getac)

mozliwosci autopilota

start, lgdowanie, lot

pefen lot w trybie automatycznym (w tym start i lgdowanie), tryby mieszane (z manualnym),
zmiana parametrow lotu podczas misji, sterowanie sensorami, wspétpraca z fotowyzwalaczem

SYSTEM EACZNOSCI

czestotliwos¢ 2.4 GHz 433 MHz 433 MHz
mozliwos¢ przesytania obrazow nie nie nie
zasigg w terenie otwartym [km] 4 10 10

OPROGRAMOWANIE

do planowania nalotéw (funkce)

MaVinci Desktop - intuicyjne planowanie, moduty
nalotéw powierzchniowych, spiralnych, liniowych, City
Mapping, loty z uwzglednieniem uksztattowania fere-
nu, automatyczne dzielenie obszaru nalotu na misje

FlightPlanner MSP - zautomatyzowane, intuicyjne planowanie tras dla poligondw, uwzglednianie
sity i kierunku wiatru, biezqce podawanie czasu i dystansu misji, mozliwo$¢ podziatu i tqczenia
obszarow

do przetwarzania danych

Agisoft Photogrammetrickit for Topcon, Pix4d,
Menci i inne

Agisoft, EnsoMOSAIC, Menci

Agisoft, EnsoMOSAIC, Menci

SKEAD ZESTAWU STANDARDOWEGO
(oprécz platformy)

waliza transportowa, oprogramowanie, kable,
baterie, tadowarki

zasobnik fotograficzny z kompensacjg kata yaw, aparat, fotowyzwalacz MSP, system RC,
system tgcznosci, 2 zestawy akumulatordw naped., wyposazenie operacyjne (tadowarka,
zestaw podstawowych narzedzi), pojemniki transportowe, oprogramowanie do planowania lotu,
oprogramowanie stacji bazowej, szkolenie z obstugi

DODATKOWE INFORMACJE

wspétpraca z zewnetrznymi geodezyjnymi
odbiornikami GNSS w celu generowania
poprawek do lofu w trybie RTK

wersja obserwacyjna z dwukamerowq gowicq
(RGB + IR) ze stabilizacjg; opcja tacza radiowego
7 przesytem obrazu

komora tadun. ok. 10; wersja obserwacyjna z 2-ka-
merowq gtowicq ze stabil; pneumat. rampa starfowa;
dhuzszy lot tylko z kamerami; opcja: spadochronowy
system ratunkowy, tqcze radiowe z przesytem obrazu;

CENA [zt netto]

brak danych

brak danych

brak danych

DYSTRYBUTOR

TPI

MSP

MSP
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Satlab Geosoluﬁos

Novelty RPAS SenseFly Sensefly
Albatros SLA-1 eBee eBee PLUS
2013 2017 2014 2016
1700 x 480 x 4000 dt. 1350, rozp. 1800 960 x 100 x 960 1100 x 100 x 1100
1000 x 350 x 400 brak danych 550 x 450 x 250 (w walizie) 560 x 570 x 280 (w walizie)
6,5 2,7 0,75 14
20 brak danych 0,35 07
120 50 90 110
60 5 45 45
1 elekiryczny BLDC 1 elektryczny 1 elekiryczny 1 elekiryczny
120 z modutem GeoScanner Standard 60 (bateria wymienna 8000mAh) 50 59
zreki zreki zreki zreki
GPS + GLONASS (opcja: dwuczestotliwosciowy | dwuczest. RTK NovAtel OEM&17D dual GNSS antenna GPS + GLONASS dwuczestotliwosciowy GPS + GLONASS
RTK) (GPS + GLONASS + BeiDou + Galileo + SBAS)
RTK (przez RTCM3 i CMR) DGNSS, NTRIP, RTK, PP (przez modem 46 i UHF) nie opqja
tok tak tok tak
modut GeoScanner Standard z kamerg Sony A6000 Sony QX-1 Sony WX senseFly S.0.0.A
24 20,1 18,2 20
360 brak danych nie nie
1-osiowa elektromechaniczna stabilizacja obrazu | zintegr. skalibr. obiektyw 16 mm, modutwii o pod- - migawka globalng, sensor 1-calowy
wraz z wibroizolacjg glgdu zdjg¢ na smartfonie/tablecie, karta microSD
1,5dla 150 m brak danych 2,7 dla 100 m 29dla122 m
18 km kw. dla 5 cm brak danych 1,5 km kw. dla 2,7 cm 2,2 kmkw. dla 2,9 cm
brak brak brak brak
nie dotyczy nie dotyczy nie dotyczy nie dotyczy

moduty robocze z kamerami $rednioformatowymi,
termowizyjnymi, multispektralnymi, obserwacyjnymi

kamera multispektralna Sequoia, kamera
termalna, czujnik zblizania sie ziemi

kamera multispektralna Sequoia, kamera
termalna, czujnik zblizania sie ziemi

tablet lub laptop z opcjonalnymi manipulatorami
umozliwiajgcy automat. planowanie i nadzor misii

tablet 10 cali z Windows PC z radiotransmiterem,
ostong przeciwstoneczng, statywem i kontrolerem

komputer PC

komputer PC

tryby: lot automatyczny, automatyczny powrdt
(RTL), krgzenie, manualny

petny autopilot - start, lgdowanie, lot przez
okreslone punkty

start, lqdowanie, lot

start, lgdowanie, lot

24 lub 5 GHz i inne 433 MHz 24 GHz 24 GHz
tak po wii nie nie
do 10 (bez przeszkdd i zaktdcen) brak danych 8 8

Novelty RPAS Flight Manager - planowanie i nad-
zorowanie misji, parametry fofogram., obstuga KML
i DEM, geofencing, transponder, rejestr. obrazu, foot-
print, obst. wielu drondw, automat. siatka fotogram.,
waypointy, sterow. manual., click&go, emulator

Planner - intuicyjne planowanie nalotow, dobdr
trasy, wysokosd, predkosd, czestotliwosd, precy-
zyine wyznaczanie miejsca lgdowania, okreslanie
predkosci i wysokosc¢ znizania podezas lgdowania

senseFly eMotion 3 - iintuicyjne planowanie nalotéw, modut nalotéw powierzchniowych, modut
nalotow liniowych, loty z uwzglednieniem uksztattowania terenu, automatyczne dzielenie obszaru
nalotu na misje

Pix4D, Agisoft PhotoScan,
WeMapo i inne

Pix4D, AgiSoft Photoscan i inne

Pix4D, Agisoft, Mendi i inne

Pix4D, Agisoft, Mendi i inne

przewodowe pakiety zasilajgce (2 szt.), stacja fo-

dow. akumulatordw, gwarancja standard. ze wspar-

ciem technicznym, instrukcja, zestaw walizek trans-
portowych, naziemna stacja kontroli lotu 6CS3

waliza transportowa kompaktowych rozmiaréw
oprogramowanie, kable, tablet, statyw, czesc
zamienne, oprogramowanie do planowania misi

waliza transportowa, oprogramowanie, kable,
baterie, tadowarki

waliza transportowa, oprogramowanie, kable,
baterie, todowarki

w petni kompozytowa konstrukeja, doskonatosé
aerodynamiczna d = 31, mozliwos¢ przenoszenia
kilku sensoréw jednoczesnie, mozliwos¢
modemizacji o dodatkowe wyposazenie i funkcje

petny UAV RTK z podwdjng anteng GNSS,
odbiornikiem RTK oraz funkcjq konfiguracji
NTRIP, elektroniczny kompas, czujniki
temperatury i wysokosci

system unikania przeszkad,
system ratunkowy itp.

system unikania przeszkéd,
system ratunkowy itp.

od 95000

brak danych

brak danych

brak danych

Novelty RPAS oraz autoryzowani partnerzy

Satlab Geosolutions Polska, T66, GEOX, AKGEO,
GEOMAR, GPS.PL, GTT, aeroMind

1Pl

1PI
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DRONY - PLATOWCE

Trigger Composites

PRODUCENT SenseFly SenseFly

NAZWA eBee PLUS RTK eBee SQ EasyMap UAV

ROK WPROWADZENIA NA RYNEK 2016 2016 2014

PLATFORMA

wymiary platformy gotowej do lotu 1100 x 100 x 1100 1100 x 100 x 1100 950 x 200 x 950

[dt. x wys. x rozp. w mm]

wymiary po zfozeniu [df. x wys. x szer. w mm] 560 x 570 x 280 (w walizie) 560 x 570 x 280 (w walizie) 950 x 100 x 950

waga catkowita [kg] 14 14 28

maksymalny udzwig [kg] 07 07 04

maksymalna predkos¢ [kmy/h] 110 110 100

maks. dopuszczalna predkos¢ wiatru [km/h] 45 45 54

liczba i rodzaj silnikéw 1 elekiryczny 1 elekiryczny 1 elektryczny

maks. czas lotu z maks. obcigzeniem [min] 59 55 40

metoda startu 7 1gki zreki 7 1gki lub z lin gumowych

POZYCJONOWANIE

typ odbiornika GNSS dwuczestotliwosciowy GPS + GLONASS GPS + GLONASS U-blox, Septentrio

obstuga korekt RTK, PPP nie DGNSS, PPK

IMU tak tak tak

SENSORY

cyfrowa kamera sensefly S.0.D.A Sequoia Sony RX100 M2/Parrot Sequoia
matryca [Mpx] 20 16 - RGB/4 x 1,2 - wielospektralna 20
wychylenie do zdjec ukosnych [°] nie nie nie

dodatkowe informacje

migawka globalna, sensor 1-calowy

czujnik owietlenia

stabilizacja obrazu

osiggana rozdzielczos¢ obrazéw
[cm dla okr. putapu]

29dla122m

21dla120m

3,5dla 140 m

produktywnos¢ w jednym nalocie
[pow. dla okreslonej rozdzielczosc]

2,2 km kw. dla 2,9 cm

2kmkw.dla2,] cm

2 kmkw. dla 5 cm

skaner loserowy brak brak brak
predkos¢ skanowania [pki/s]
gestosc skanow. [pkt/m kw. dla okr. putapu] ) . )
: nie dotyczy nie dotyczy nie dotyczy
z0sieg [m]
dodatkowe informacje
inne sensory kamera multispektralna SEQUOIA, kamera czujnik $wiatta, czujnik zblizania sig ziemi brak

termalna, czujnik zblizania sie ziemi

STEROWANIE

pulpit kontrolny

komputer PC

komputer PC

laptop + manipulator

moliwosci autopilota

start, lqdowanie, lof

start, lqdowanie, lot

start, lodowanie, lot, fukcje bezpieczeristwa

SYSTEM EACZNOSCI

czestotliwos¢ 24 GHz 24 GHz 433 MHzi 2,4 GHz
mozliwos¢ przesytania obrazow nie nie nie
zasigg w terenie otwartym [km] 8 8 10

OPROGRAMOWANIE

do planowania nalotéw (funkce)

senseFly eMotion 3 - intuicyjne planowanie nalotéw,
modut nalotow powierzchniowych, modut nalotow [i-
niowych, loty z uwzglednieniem uksztattowania tere-
nu, automatyczne dzielenie obszaru nalotu na misje

senseFly eMotion AG - intuicyjne planowanie

nalotdw, modut nalotéw powierzchniowych,

loty z uwzglednieniem uksztattowania terenu,
automatyczne dzielenie obszaru nalotu na misje

6CS - planowanie tras, funkcje bezpieczeristwa,

telemetria, zmiany parametréw lotu

do przetwarzania danych

Pix4D, Agisoft, Mendi i inne

Pix4D, Agisoft, Menci i inne

Pix4D Mapper

SKEAD ZESTAWU STANDARDOWEGO
(oprécz platformy)

waliza transportowa, oprogramowanie, kable,
baterie, tadowarki

waliza transportowa, oprogramowanie, kable,

baterie, tadowarki

waliza, oprogramowanie, stacja bazowa, nadaj-
nik RC, liny qumowe do startu, aparat fotograficz-

ny, szkolenie

DODATKOWE INFORMACJE

system unikania przeszkad,
system ratunkowy itp.

system unikania przeszkad,
system ratunkowy itp.

super slow landing mode - tryb powolnego lotu

do lgdowania i sytuacji awaryjnych

CENA [zt netto]

brak danych

brak danych

brak danych

DYSTRYBUTOR

1Pl
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Trigger Composites Trimble Trimble Trimble
Masterfly UAV Uxs UX5 HP UX5 Multispectral
2016 2013 2015 2016
950 x 200 x 1200 650 x 105 x 1000 650 x 105 x 1000 650 x 105 x 1000
1200 x 100 x 950 650x 105 x 1000 650 x 105 x 1000 650 x 105 x 1000
5 25 29 25
1,2 brak danych brak danych brak danych
100 80 85 80
54 65 55 55
2 elektryczne 1 elektryczny 1 elekiryczny 1 elekiryczny
90 50 35 45
7 lin gumowych Z wyrzutni Z wyrzutni Zwyrzutni
U-blox, SatLab U-blox GPS L1 U-blox GPS L1 U-blox GPS L1
DGNSS, PPK nie PPK nie
tak tak tak tak
Sony RX1 M2/Parrot Sequoia/RedEdge Sony A5100 Sony Alfa7R MicaSense RedEdge
MicaSense
42 24 (APSC) 36 (petna klatka) 36
nie nie nie nie

stabilizacja obrazu

statoogniskowy obiektyw Voigtlander

3 statoogniskowe obiektywy Voigtlander

kanaty spekiralne: niebieski, zielony, czerwony,
red edge, bliska podczerwied

25dla 145 m 2dla75m, 4 dla 150 m, 10 dla 400 m 1dla75m, 2 dla 150m, 4 dla 300 m 6dla90m, 10 dla 150 m, 20 dla 300 m
10 km kw. dla 5 cm Tkmkw. dla 2 em, 3 km kw. dla 4 cm, 10km | 1 km kw. dla 2 cm, 3 km kw. dla 4 cm, 10km | 1 km kw. dla 6 cm, 4 km kw. dla 20 cm, 10 km
kw. dla 10 cm kw. dla 10 ¢m kw. dla 51 cm
brak brak brak brak
nie dotyczy nie dotyczy nie dotyczy nie dotyczy
brak mozliwos¢ rozbudowy do NIR i multispectral mozliwos¢ rozbudowy do NIR i multispectral mozliwos¢ rozbudowy do RGB i NIR

laptop + manipulator

tablet

tablet

tablet

start, lgdowanie, lot, fukcje bezpieczeristwa

start, lgdowanie, lof

start, lqdowanie, lot

start, lgdowanie, lof

433 MHzi 2,4 GHz 24 GHz 24 GHz 24 GHz
nie nie nie nie
15 5 5 5

6CS - planowanie tras, funkcje bezpieczeristwa,
telemetria, zmiany parametréw lotu

Trimble Aerial Imaging (intuicyjne planowanie
nalotéw, naloty wieloblokowe, kontrola kazdego
elementu systemu przed startem - check list)

Trimble Aerial Imaging (intuicyne planowanie
nalotéw, naloty wieloblokowe, kontrola kazdego
elementu systemu przed startem - check list)

Trimble Aerial Imaging (intuicyjne planowanie
nalotéw, naloty wieloblokowe, kontrola kazdego
elementu systemu przed startem - check list)

Pix4D Mapper

Delair-Stack, Pix4D, Trimble Business Center Aerial Photogrammetry, Trimble Inpho UAS Master, Agisoft PhotoScan Professional Edition i inne

waliza transportowa, oprogramowanie, stacja
bazowa, nadajnik RC, liny gumowe do startu,
aparat fotograficzny, szkolenie

waliza transportowa, wyrzutnia, tablet, kamera cyfrowa, oprogramowanie, kable i tadowarki, baterie

super slow landing mode - tryb powolnego lotu
do lgdowania i sytuacii awaryjnych

komponentowa budowa (korpus + eBox + kamera),
wymienny korpus, system gotowy do lotu bez ko-
niecznosci montazu, min. czas wdrozenia dzigki wy-
sokiej automatyzacji nalotu, najwyzsza wydajnosc,
odpornos¢ na warunki atmosferyczne, mozliwos¢
rozbudowy do UX5 HP i UX5 AG

komponentowa budowa (korpus + eBox + gBox +
kamera), wymienny korpus, system gotowy do lotu
bez koniecznosci montazu, min. czas wdrozenia dzie-
ki wys. automatyzacji nalotu, najwyzsza wydajnosc,
odpornosc na warunki atmosfer,, mozliwosc rozbu-
dowy do UX5 AG, precyzyjne pozycjonowanie PPK

komponentowa budowa (korpus + eBox + kame-
ra), wymienny korpus, system gotowy do lofu bez
koniecznosci montazu, minimalny czas wdrozenia
dzigki wysokiej automatyzacji nalotu, najwyzsza
wydajnos¢, odpornos¢ na warunki atmosferyczne,

mozliwos¢ rozbudowy do UX5 i UX5 HP

brak danych

brak danych

brak danych

brak danych

Trigger Composites

Geotronics Dystrybucja

Geotronics Dystrybucja

Geotronics Dystrybucja
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